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Stark. CONTACT und ISKO O &
engineers sind ein Team

CONTACT OIS KO
@ SOFTWARE N/ Jvénf neérs

* Prozess-, Projekt- und Datenmana- = CAE- Spezialist mit Schwerpunkten
gement im PEP = Virtuelle Produktenwicklung

=  Produktmodellierung von der An- = Simulationsprozesse,
forderung bis zur Stuckliste und Optimierung und
Varianten Automatisierung

Gebundelte Kompetenz fur Simulationsdaten- und prozessmanagement (SDM).
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CONTACT. Auf einen Blick.

1990 gegrundet;

Fokus Kollaborative Entwicklung
fur Fertigungsunternehmen und
Entwicklungsorganisationen

> 100.000 Anwender weltweit

160 Mitarbeiter und starkes
weltweites Partnernetzwerk
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CONTACT Elements

Plattform fur die kollaborative Entwicklung

Unsere Produkte: Gewartete Customer Solution
Standards aus Technologie,
Core Services und

< g
. . Y€
ausgewahlte Apps. Predefined Products and Solutions 8%
- O
. CIM Project Work- ZukenE* | Other CONTACT
OEM_Produkte wiée ZU kens Database Office spaces EDM ll:?:;nuirts Solutions
F°EDM Datenmanagement-

Losung.

Configure &
Develop

. . CONTACT Elements Platform
Solutions basierend auf den
CONTACT Elements G SEMVIEES /PR
Technologie und Core
Services Standards, erganzt
um speziell entwickelte Apps.

Technologies
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ISKO engineers. Die CAE- @ @
Spezialisten.

4 )
SIN\USPACE
Optimus® ,
Marc e
Adams T P
L Nastran )
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Aus einer Hand. Umfassende CAE- @ @
Kompetenz seit zwei Jahrzehnten.

° Umfassende CAE-Lésungskompetenz aus einer Hand
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Handwerkzeug. Anforderungen ®) @
an ein SDM System.

. Kreativitat . ]
Standardisierung und Reproduzierbarkeit Durchgangigkeit

Flexibilitat
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SIMuSPACE. Das SDM Cockpit
fur den Mittelstand.

Die flexible Losung fur das Management von
CAE-Prozessen, Ressourcen und Daten

= Skalierbares Design und offengArehitektur, &\
. . : e . \
Client/Server Architektur, Multi-Location \

Konzept
" |ntuitives User Interface
= Von Berechnern fiir Berechner
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SIMuSPACE ist das SDM Plug-In O &
fiir CIM DATABASE.

Zentrale Funktionsbausteine:

&
Level Message

Global briefcases

'S ‘TI\T ’W ..Q] II n
Ressourcen- Solving Interfaces Produktdaten
management

Nutzung von CAE-  Anbindung an CDB- Plug-In oder Geltungssicheres
Software und Queuing Systeme Web- Zugang Repository und
Hardware und HPC. Steuerung der
optimieren. Aufgaben
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Simulationsprozess. Durch- @ @
gangige Unterstutzung.
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Sichtweisen. Gegensatzliche ®) g
Anforderungen der Fraktionen?

Simulationsergebnisse missen prdzise an der
Produktdokumentation referenziert werden.

A

.. @ Simulation muss schnell, unkompliziert und ohne
&

administrativen Overhead bearbeitet werden konnen.

Projekt- und Reifegradprozesse muissen zuverldssig 7 f)
durchgefahren werden. \ L;
\ . _J/’\-rj
Simulation braucht Freiheitsgrade und
Reaktionsfdhigkeit abseits eingefahrener Gleise.
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Simulation. Nachvollziehbare O &
Informationsketten im Kontext

CAD-Kon- Anfrage fiir eine | JfInput Daten (aus | Ergelalni§ ikl
strukteur Simulation PLM) verknupfen Simulations-
parameter
CAE-T Anf l ifen | T
eiter und Aufgaben | Viewing, Pri-
elter ' | fung, Freigabe
jverteilen |
CAE-Inge- Daten priifen, Automatisierte Viewine. Kom-
nieur —» Simulation defi- P»Ausfiihrung, Mo- ) § om
. o mentierung
nieren nitoring

v

Ggf. manuelle Er-
ganzung / Bear-

beitung S~ Opti-
mierung!

Exemplarisches Szenario

[y
N
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Anfrage. Arbeitspaket mit Aul-
gabe und zugehorigen Daten

[} CIM DATABASE 10.1 ftestlfiska) - Task Manager =R ==
i [ [] (] [@] ] [©] o] 5] ][] [o] (3] ] (O] Jo)
n<ZJ |=] Task Manager X] - U
= -z
—| =
3 Task Manager a
g
st1 - Gruppieren (--) Ein-{Ausblenden W | Filtern E
Aufgabe fir den ‘ :
Y
CAE-Ingenieur 2
A Typ Name Falligam a | Status Projekt Workflow Operat...
&
| - & Provide Input Data _ bereit Strenght Sim Abaq ] 5
' |
S
=
Aufgabentyp Workflow Aktivitdten 2
=
[§§ Erledigung B3 Strenght Sim Abaq
-
Status Anhinge \euen B o ES
[]Erledigt B parts and test requirements %
-defined load 3
] Fre elined foa (7 Diskussionsbeitrag ]
§% input data g
Paul Cordes o
B7) result data and parameters . =
el i ﬁ reports Hallo Michael, %
=

b . h l . anbei die Daten fir den zweiten Versuch mit
e el n a tet Te rm |_ unserem Faltenbalg. Standard-Input lt

Kundenvorgabe BOT habe ich schon angefiigt.

ﬂe, Prlo, ceey Bea rbel_ Bitte schau Dir insbesondere die vordere
. . Klebeverbindung an.
tungshinweise und e
e Danke und schine Griike
bendétigte Daten. ol

[

& Die Workflowaufgabe Provide Input Data [: BR4 B
ist bereit
Strenght Sim Abaq
Heute, 10:32 - Kommentieren i
Fertig
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Freiheitsgrade. Automatisierte @ @
und manuelle Prozessketten

] COMDATABAE 1.1 btk - Tk Marer =]
iE=EEEER MEEEEERE
| 2l amager

bear-

Task-
Manager

Manuell
bear-
beiten

SIMuSPACE

Workspaces

[ I: CAD-Modelle CAE-Modelle Results / Reports :l ]

.. mit gemeinsamer, geltungssicherer Datenbasis

Exemplarisches Szenario

[
H
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N\
Manuell und synchronisiert. O @
Lokale Arbeit in Workspaces

: Bearbeitung ver-
variante A-01 schiedener Versi-

Variante A-02 onen...
Variante A-03 A
. . ... Synchronisation
Sim.Projekt B -
) -~ Lo " ausgewahlter Stande
Variante B- Ol — Input
Berech- / Variante B-02 s Uit
nungs- \\ — Result
loop Sim.-Projekt C « Repott
Variante C-01
o Workspace
qr|a'r1te C-02 — Pre
lante C-03 / — Input
Ablage von Paketen ' < , / g:jit
. @ f—
Qder einzelner, kontrol- *p@// | Report
lierter Dokumente 7
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Wizard. Starten der Simulation O

[E5} CIM DATABASE 10.1 ftestLfisko) - SIMUSPACE - Simulation =R ==
i =[] (] [@] ][] i o] [ [ ] [of] [B] (][] p

2| [2] Task Manager x | SIMuSPACE - Simulation x| . U
- $= Run Simulation Wizard ravgatior z
;| Project Setup Siminput Setup 4 C & Sub L g
£

=

& Choose Solver Parameters s

Job Priority Norma v =

m

a

CPUs 2 v| =t

Job Memaory[MB] 512

[
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Processes. Monitoring der
Simulation

[} CIM DATABASE 10.1 ttestLfisko) - SIMUSPACE - Processes =R ==
i =[] (] [@] ] [©] o] 5] o] ][] (3] ] (O] p
n<ZJ @Task Manager X ESIMUSPACE - Sirnulation X S]MuSPACE - Processes XI - U
= -z
E SIMuSPACE - Processes Bl
=4 o
o
2
= z
& =
S| &R Process suearsim voor ([« ) :
s ==
- =
el
[ Log 1
=
E x carSim7V001 _ %
#*# Importinput A
* Export %
 simstream Date Level Message %
## ImportResult S
# ImportPostResults 2015-01-13 09:11:18:039 INFO Job Complete and results imported o
=
w
2015-01-13 09:11:117:878 INFO Job completed by Sim.Stream. &
m
2015-01-13 09:09:008:162 INFO Job is running 3
=S
2015-01-13 09:05:56:271 INFO Job is running é
]
=
2015-01-13 09:05:54:386 INFO Job in progress or pending, SGE code: gw -
2015-01-13 09:05:53:375 INFO Jobin progress or pending, SGE code: gw
2015-01-13 09:05:51:813 INFO Jobin progress or pending, SGE code: qw
Fertig
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Datenobjekte. Viewing und
Prufung von Ergebnissen

CIM DATABASE 10.1 (testlfisko) - SIMuSPACE - Projects [
M &[] (] (0] [] [O] o] [ o] o o] 2] ] (o] ¢ L
g [@] Task Manager x SIMuSPACE - Simulation X [ SIMuSPACE - Processes X B} SIMUSPACE - Projects XI - U
2
= SIMUSPACE - Projects “I=
5 o
= @®
= 3
) | . @®
g # Dataobject 1= © :
= =
T
= >
= . . =
& Properties 00 » Movie 2
=
Total-Displacement
Id 13 %
[ ] 50.000 3 %’
Name T_cut2 60.000 e
=1
Format Abaqus 10000 Z
80.000 2
Owner test1 90.000 =
100.000 =
VariantiD 3 110.000 %
- 120.000 @
Variant carsim_V001 130.000 | 4 rin
140.000
Discipline Crash g
150.000 5
e
Process 39 =
: -3
ProcessStatus 200 LT BenchM-Faltenbalg-simul_C140417 _job1.t16, Increment No. 9 (t=1.700000): Lc3_compress_mX_10mm
Project N1
ProjectPath /RootNode/N1 .
& Files [+ ]
Type MovieSimPost
Filename Size Owner
FamilyType SimPost
view.mp4 281850 test1
Family PostSimAction
@ Lifecycle
SvstemDelete OFF ‘ X
Fertig
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Ergebnis. Statusmeldung und

- bnis der Aufeab
[} CIM DATABASE 10.1 ftestlfiska) - Task Manager =R ==
i =[] (] [@] ][] o] 5] ][] [o] (3] ] (O] p
n<ZJ |=] Task Manager X] - U
= -z
2l E
£ Task Manager -
=4 o
3
o testl - Gruppieren (--) Ein-{Ausblenden T g
| g
s >
=
o
=
A Typ Name Falligam a | Status Projekt Workflow Operat... -
&
- & Provide Input Data _ bereit Strenght Sim Abaq ] 5
' ]
S
=
Aufgabentyp Workflow Aktivitdten 2
=
[§§ Erledigung B3 Strenght Sim Abaq
-
Status Anhinge \euen Be ES
[]Erledigt B parts and test requirements %
-defined load 3
] Fre elined foa (7 Diskussionsbeitrag ]
§% input data g
Paul Cordes o
B7) result data and parameters . =
ﬁ reports Hallo Michael, %
=
anbei die Daten for den zweiten Versuch mit o
unserem Faltenbalg. Standard-Input lt
Kundenvorgabe BOT habe ich schon angefiigt.
Bitte schau Dir insbesondere die vordere
Klebeverbindung an.
Danke und schine Griike
Paul
& Die Workflowaufgabe Provide Input Data [: BR4 —
ist bereit
Strenght Sim Abaq
Heute, - Kommentieren il
Fertig
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Produktbaukasten. Effizienz- @ @
potenziale realisieren

Produktstrukturen z.B.
mit Varianten, Kompo-
nenten, Funktionen und
Anforderungen als Re-
ferenzpunkte

Baukasten Vorgaben und
Lessons Learned versch.
Disziplinen, aufeinander
abgestimmt

i

Standardmetho-
den flir Konstruk-
tion und Simula-
tion in geltungs-
sicheren Biblio-

theken
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Beispiel: Baukasten in operative

Dokumentation Ubernehmen

Templates mit vorgear-
beiteten Elementen inkl.
deren Verknupfungen

AT
8O RD001&5-AGR Mindestarforderungen) / in Efassung
() RO00146 (Stzneigungseinstelung) / ir@bessmme—
(C) RD00148 (Kopfstitze optimal einstellbar) / in Erfassung
(C) RD00147 (StAlachertiefeneinstellung) / in Efassung
(C) RO00150 (ausreichende BemaBung) / in Efassung
() RO00149 (4-Wege-Lordosenstitze) / in Efassung
() RO00154 (Stzhéheneinstellung) / in Erfassung
5 (C) RO00156 (Bedienelemente gut emeichbar wahrend ded
L_|O RO00155 (wirbelsaulengerechte, feste Grundstruktur) |
Funktionen
fx. FOD0000 Stz verstellen) / in Arbet
JSx @) FODDOO1 (Stzposttion in Hohe verstellen) / in Arbeit
Jx@ FDO0002 (Stzpostion in Langsrichtung verstellen) / in
S« @ FOO00003 (Rickenlehnenwinkel verstellen) / in Abeit
[x @) FODD004 (Stzneigung verstellen) @Ariet—
Sx @) FODD015 (Gesundes sitzen) / in Arbeit
JSx @) FODDO1E (Lordose stitzen) / in Arbeit
Sz @) FODDO1T (Kopf stitzen) /in Arbeit
Sz @) FOODO18 (Passagier hat geben) /in Arbeit
Maimalstucklisten
B@® Fahrersitz (Baugruppe) 1380656/
] / CON-VP-D0D0265- / Schienensystem // ERP freige
i / CON-VP-D0D0267- / Schienensystem Rechtslenk
i / CON-VP-000263- / Schienengruppe beweglich
i 4@ 20/ CON-VP-D00264- / Schienengruppe beweglich /

TR RS
oo/fiooljool ool oo

[
00

Fahr) / in Efassung
in Efassung

T
aljzal

frbeit

eben

/ ERP freigageben
ruell / ERP freigegeb
'ERP freigegeben
manuell / ERP Frmgeg

/ CON-VP-DD0260- / Stzeinstellung Neig
J CON-VP-000267 = B

..werden Ubernommen in
der operativen Produkt-

definiton.
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- Sy Car Seat OW2013

[
EI .. RO00202 (Kundenanforderungean: Daimler) £ erfll

en
|:_:| .......

<

= :

ye

Arnforderungen

— .. RO00211 (Lieferbedingungen) / erflt
= .. RO0D203 (CAD Datenlieferung) / erflllt
[ @ ROO0208 (NX) / erfilll
. 2@ RO00210 (Dateinamenskonvertion) / el
O RO00169 (AGR Mindestanforderungen) / zu erfullen
--------- @ RODD170 (Stzneigungseinstelung) / el
--------- O ROMD171 (Sitzflachertisfenesinstellung) / zu efdllen
I RODD173 (4-Wege-Lordosenstittze) / erfiill
--------- . ROM0172 (Kopfstitze optimal einstellbar) / edult
. RO00174 (gusreichende Bemalung) / el
. ROMD17S (wirbelsaulengerechte, feste Grundstruktur) / el
. RO0D17E (Sitzhoheneinstellung) / el
@ ROD0D130 (Bedienelemente gut emeichbar wahrend der Fahrt) / erfilll
Funidionen
S« @ FOOD028 (Gesundes sitzen) / in Arbett
--------- Sl FODD029 (Lordose stitzen) / in Arbeit
--------- Sl FODD030 (Kopf stitzen) / in Arbeit
--------- ﬁ: . FOD0031 (Passagier halt geben) / in Arbeit
@ FO00032 (Sitz verstellen) / in Arbeit
--------- J< @ FO00033 (Stzposition in Hohe verstellen) / in Abett
--------- J< @ FO00034 (Stzposition in Langsrichtung verstellen) / in Arbeit
--------- S @ FO00035 (Rickenlehnerwinksl verstellen) /in Arbett
--------- S @ FODD036 (Stzneigung verstellen) /in Abett @

Madmalsticklisten

EI ...... n. Fahrersitz (Baugruppe) 1380657/

- . 10 / CON-VP-D00265- / Schienensystem / ERFP freigegeben
{i. 10/ CON-VP-D00267- / Schienensystem Rechtslenker / ERP freigegeben

------ {ﬁ. 20/ CON-VP-D00263- / Schienengruppe beweglich manuell / ERP freigegs

o . 20/ CON-VP-D00264- / Schienengnippe bewedlich # ERF freigegeben

. 30 / CON-VP-DD0260- / Sttzeinstellung Neigung Vome manuell / ER@rsmsbeben
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SIMuSPACE. Starke Losung tur
SDM in CIM DATABASE.
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Vielen Dank!

Kontaktinformation:
Stefan Gregorzik
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Michael Probst
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