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Was produziert Marklin?

* die Méarklin Anlage kann nun auch tber den iPod oder das iPhone
gesteuert werden

« dies funktioniert Gber einen WLAN-Router

+ das App ist im iPhone App Store erhaltlich

Available on the iPhone
D App Store



Was produziert Marklin?
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Betriebsmittelbau bei Marklin

ZINKDRUCKGUSS-WETTBEWERB 2010

Durchgefihrt von der INTIATIVE ZINK in der WirtschafisVereinigung Metalle:
it der freundlichen Unferstitzung des Verbands Deutscher DruckgieBereien VDD)

Wir gratulleren der Firma
Kategorie 1: Talle, die

auBergewshnliche konstrukiive
und gleBtechnische Losungen.
fir thre Fertigung erfordern
sowle technisch komplizierte,
mit hohem Schwierlgkeltsgrad
2u gleBende Gusstelle

fir das Gussstick

Wagenboden einer HO - Modelleisenbahn
(Containerwagen fiir LKW-Wechselpritschen)

Domekdor, 18 Jomuor 2010
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Situation Stand Mai 2009:

marklin TRIX
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Ziele

2011

Neue Tools (Visualisierung)

Produktivitatssteigerung NC-Prozess

Verringerung der Zeiten/Kosten um 30%

n Keine Datenreparaturen

Standortubergreifende Arbeitsweise
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Losung:

markl

7S

DASSAULT

SYSTEMES \

y 4

@

SCHWINDT

CAD /CAM - TECHNOLOGIE

www.schwindt.eu
Freecall: 0800-CATIAV6
Ihr Dienstleister fiir CATIA und PLM
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Ausbildung

2009 2010 2011

Basisschulung >

5 :

14 Catia-User

Basis-
schulun

| 5 Catia-User |

)
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Konstruieren — Erfahrung sammeln!

/

_____________
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Prozesskette GOppingen

2009 2010

16



marklin

Ausbildung
T T T

E :

14 Catia-User

—— >> >

Basis-
schulun

21 Catia-
User

19 Catia-
User
| 5 Catia-User | 2 Gruppe
e
A SmarTeam >
ENOVIA
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Erfolge (1)

Gemeinsame Datenwelt unter SmarTeam

#g ENOVIA SmarTeam
Skzung Bearbeiten Aktionen Suchen Extras Apsicht Fenster Hife

Primér | PLM  Add-Ins
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ProfileCard| Links Notes

25

& Projekt

Projekt Pfad

SmarTeam-ID

Projekt Nr

Benennung

Kommentar

Projekt Manager

|PRJ-000003

il &rklin
<& Géppingen
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Erfolge (2)

Gemeinsame

Datenwelt unter SmarTeam

#'g ENOVIA SmarTeam

Skzung Bearbeiten Akkionen Suchen Extras Ansicht Fenster Hife

Primar | PLM  Add-Ins

oP Mo ¥ a|dw

X [P 4 =

>
0]

p=ANERE i
7y Materials verbunden mit: Marklin Goppingen
- &M aterials
BLAE Kunststoffe
13313015 PA B Dursthan B 30 5 Natur

<13315025 PS glasklar Polystyrol 166 N Transparent

13315101 PA BE - MOS Nylatron NSB 90

13315102 PMMA glasklar Lueryl 2006 /1

“13315500 ABS weib, lichtdicht ABS Sicoflex 1101 Weiss
<13315501 4BS schwarz, lichtdicht Terhuan HH 108 schwarz
13318502 4BS arau, lichtdicht TeruranGP 22

“13315504 ABS durkelgrau, lichtdicht Terduran 877 M 00148 grau
“13315510 ABS hellgiau, lichtdicht Terluran 877 M 37700 grau
13315511 4BS braun, lichtdicht Teruran 877 M 88172 rotbraun
“13315517 MABS dlasklar Terhis 2802

13315518 ABS Teruran 577 M Natur

13318520 4BS schwarz Novadur P 2H AT schiarz

“13715521 4BS Terhran 957 F Natur

“13315522 485 Novodur P 2H A T Natur

13315529 454 braun Lutan 5 777 K braun 25334

“13715556 PBT schwarz Pocan B 1305 schwarz

«13317158 ABS rat, lichtdicht Lifocomp Rot 35541

413318020 POM schwarz Hostatorm C 9021 schwarz

<13318022 POM Hostaform C 9021 Matur

413313200 PC Makrolon 5555

13318212 PC - GVS Makiclon 8030 Natur

<13318214 PC schwarz Makrolon B555 31/004 schwarz
413318401 PA Palyloy A 70 SKL Natur

“13318417 PAG GVS rat, lichtdicht Wellamid 6000 GVS 10/20 rot RAL 3000
<13318419 PA B - Mineral schwarz Wellamid G000 MR 309 B schwarz
413318420 PA 6 - Mineral Wellamid 6000 MR 303 B Natur
“13718422 PA 6 - GVS schwarz Wellamid 5000 GVS 10/20 schwarz
<13318423 PA BE - Graphit Nylatron GS GR

413318424 PA B6 - G5 Wellamid 6600 GYS 2010 Natur
413318425 PA 6 - GVS Wellamid 6000 GYS 10720 Natur

tetalle

) o i o e i

L‘mmmmm

0]
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profileCard| Links Notes Revision Viewer

sion_ Viewer

40 =40 +OHQ@A = 1

B -

4§ Material

marklin

SrarTeam |0

hA-000010

Bezsichnung [Teruran HH 106 schware

Markin Material Nr 3318501

Marklin |ABS schuarz, lichtdicht

Materialfamilie ‘AE‘S Apryinitril f Butadien § Styral

Dichte

Schuund [04-07

Artund Menge

Verarbeitungstemp Werkzeugtemp

230-280 ‘C

Formbestandigkeitstermp

BASF Plastics
key 10 your success

FlieRindex @ bwdiomin Kerbschlage
Erodh 2400 M2 Filllstaff
Teilespekium Gehduse, Ul Anbautele be: Wagen und Loky
Keiner mecharischen Belastung susgesetzt sind,
lichtdicht
RAL 9006 Tiefschwarz
Werkzeugdaten Schwundzugabe: 0.4 % Kisineie
U45% 2B, D-2ug .DZug
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Erfolge (3)

Konstruktion Pilotprojekt abgeschlossen

&
-85 Skelett Lok UG (Skelett Lok UG)
#*-Veréffentlichungen
& Hselettiokus
% xy-Ebene
yz-Ebene
“# x-Ebene
J- Achsensysteme
I L. Absolutes Achsensystem
i Parameter
= Beziehungen
i:i Hauptkérper
=) Achsensysteme
‘l‘ ! General position point Nullpunkt Lokunterteil
- General position point Nullpunkt Lokoberteil
- General position point Nullpunkt *
- General position point Nullpunkt Tenderaufbau
Achsensystem Nullpunkt
Achsensystem Nullpunkt
Achsensystem Nullpunkt
Achsensystem Nullpunkt
HauptmaBe Lok
_Iﬁ 127295 (Lokoberteil UG.1)

&
L
1L
/

T
A

i
2

“versffentlichungen

A Skelett_Lokaufbau (Skelett_Lokaufbau)
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Erfolge (3)

Konstruktion Pilotprojekt abgeschlossen

21



Erfolge (3)

Konstruktion Pilotprojekt abgeschlossen

<NB7915_BRO3-10

+-4M 150568 _Lokunterteil (150568 _Lokunterteil.1)

3150776 (Tenderunterteil)
+3-4M 150567 Lokaufbau (150567 Lokaufbau.2)
"-'5.,‘ 150756 Tenderaufbau (150756 Tenderaufbau.1)

#-"% Bedingungen

Anwendungen
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Erfolge (3)

Konstruktion Pilotprojekt abgeschlossen

*[37915,55103-10
"‘-%;‘ 150568_Lokunterteil (150568 Lokunterteil.1):

s

50776 (Tenderunterteil)
50567 Lokaufbau (150567 Lokaufbau.2)
50756 Tenderaufbau (150756 Tenderaufbaui.1)

edingungen
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Erfolge (3)

Konstruktion Pilotprojekt abgeschlossen

4
s
- ol

\

D L% / = (e

+ME7915_BR03-10

'l"-"n‘ 150568_Lokunterteil (150568 _Lokunterteill.1)
‘I'-*g‘ 150776 (Tenderunterteil)

"-U,,‘ 150567 Lokaufbau (150567 Lokaufbau.2)

‘I -4, 6 Tenderaufbau (150756 Tenderaufbau.1)
*3-""§iBedingungen

I—Anwendungen
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rfolge (4)

Gleiche Konstruktionsmethodik

7% ENOVIA SmarTeam

Stzung Bearbeten Altionen Suchen Pxtras Agsicht Fenster Hife

Primir | PLM  Adddns

Ao es 5 4R a&

horiff lang

AN AR IF- 3 xy-Ebene

7 Projexte

*[ Dokumeste verbenden v I

yz-Ebene
-Ebene

Parameter

F\W Tiager a 00
-pm Rahmerblende rechts 10
156391 243

3156334 213

2)157000 201

'}72075‘3 Lautsprecher Hahebiigel 2.01
SIDachgitt ki 804
SIDachgrit ling 204
MIDachisfbvett kuz 1 207
PIDachinfbrett kuz2 2.08
DIDackisftren langhi & 204
3IDachisixettlang b re. 808

D Dachixsbrett bng vo. £ 204

S Dachisteet ling vo. te. a10
3)Dachinbrett mitte .04
yFenstereincatz 200

»IGritstangs horzontal 502

3 Giitstangs vedikal 200

3 Grifstange-Tur 205

" Beziehungen
“Houpt_Referenzen

{Entformungsrichtung

|
2 Exter

Strukhxeinheit_xx_(Kopiervorlage)
- Verdffentlichung
B Haptachsensystem
[ nutipurikt Hauptachsensystem
B Enttormungsrichting

o

)IPlede al2
piSerertentterre. 204
3)Steréenster 301

3 Verbrndungstreden a 01
2

2HIMAERKLIN_STARTMODEL_R19_CATPat Trager 201

@ BN RTEERARSBE
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Erfolge (5)
Nutzung gemeinsamer Standards

@E “Winkel® =5deg
Auszugsschrage 9
= s

B “Winkel” =5deg

&t Zusammenbauen.9

r; Zapfen-Gussloch_710691-1

Rechteckmuster 8
¥ Auszugsschrége.10
= s
B “Winkel” =5deg
- =% Kantenverrundung.4
@5 “Radius *=0,2mm
— =% Kantenverrundung.5
é: “Radius*=0,15mm

@E “Winkel” =-5deg

Bohrungen Nieten Prel3zapfen
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Erfolge (6)

Parametrisierung

Klimakasten-Dach
= xy-Ebene
== yz-Ebene
2x-Ebene
> Parameter
& "Breite’ =20mm
@ 'Hohe' =15mm
3 Linge' =40mm
"Wandstarke' =0,3mm
*Zapfen ja/nein’ =Unwahr
5 ‘Haken ja/nein’ =Wahr

General_References
General_Position_Point
- )~ General_Axis_System
% External_Data
# Hauptkorper
if' Klimakasten-Grundkérper
¢ Klimakasten Grundkorper. References}
% Solid_Unit_1_Basics (wireframe)
Solid_Unit_1_Surfaces
@ Block1
- Fase.1
Schalenelement. 1

l‘ﬂ? Hinzufiigen Zapfen

" Zapfen

-~ Verdffentlichung
Lﬁ General_Axis_System

technischer Details

Klimakasten-Dach
= xy-Ebene
== yz-Ebene
= 2x-Ebene
o Parameter
Breite’
*Hohe
Liinge' =40mm
" Wandstarke' =0,3mm
Zapfen ja/nein
Haken ja/nein
" Beziehungen
General_References
General_Position_Point
©> )~ General_Axis_System
% External_Data
# Hauptkorper
35" Klimakasten-Grundkarper
{2 Klimakasten-Grundkorper_References|
% Solid_Unit_1_Basics (wireframe)
3Solid_Unit_1 Surfaces

chalenelement. 1
Hinzufiigen Zapfen

% Verdffentlichung
i General_Axis_System

27



marklin

Erfolge (7)

Hilfen fir wiederkehrende Vorarbeiten

=g Dokumente verbunden mit: 123456 TestArtikel flir NC

)

5

7 - [] Dokumente

B Er CAD

EI -uh:—_? Betriebzmittel

- B ] NC-Prozesse
- [ Farmen

I izl 1 Yamichtungen
o s werkzeuge
e x| ] Enbwicklung

= = Office

2 ] Balkenplan

E L[] Bilder

_Jﬁ_| Daten

_nh_| E-mails

_ﬁ_| EA-LH-PH-Anfrage-Frojektrechnung
_ﬁ_| Kiosten

_;ﬁ_| Pratak.alle

B a1 Priifberichte
[ ] sonstiges
_ﬁ_| Statusberichte

@/ [ Stiickliste

# a[  Anderungsantrdge
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Erfolge (8)

Gemeinsames Handbuch

]
\
\‘ “
‘ |
ll - - \
\ marklin |
\ \
“1 \
\
\ &
\‘ staridin Handbuch i
. |cATIAV5
| \
‘ \
'\ verwendung des Startmudcl\s fur die \
\ E'uw,c\tci\konstrukﬂon von Basisteilen 1
\ Zur Mchrt’achverwundung L'
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Erfolge (9)

Durchgangigkeit

FspEins1 58908komplett
Fspl11115_WP (Fspl11115_WP.1)
" Parameter

Beziehungen

T

v
=084 1 58008E1 (D_E1.1)

InjectionSide (InjectionS

ﬁ‘al‘l 58908E1
AG-Buchse (AG-Buchse.1)
satz_2 (Kemn-Einsatz_2.1)
Kerm-Einsatz_3 (Kern-Einsatz_3.1)
% Tigitf_InjectionSide (Tlgitf_InjectionSide.1)
Auswerfer_DIN1530-A_2 (Auswerfer_DIN1530-A_2.1)
uswerfer_DIN1530-A_2_1 (Auswerfer_DIN1530-A_2_1.1)
Auswerfer DIN1530-A_2_3 (Auswerfer DIN1530-A_2_3.1)]
Auswerfer DIN1530-A_2_3_1 (Auswerfer DIN1530-A_2 3 1.1)]

—
Auswerfer_DIN1530-A_2_4 (Auswerfer DIN1530-A_2 4.1)
Aw—

Auswerfer_DIN1530-A_2_4_1 (Auswerfer_DIN1530-A__
=

Auswerfer_DIN1530-A_2_5_1 (Auswerfer_DIN1530-A_2_5_
s

Auswerfer_DIN1530-A_2_6 (Auswerfer_DIN1530-A_2_6.1)!
[

=
Auswerfer_DIN1530-A_2_7 (Auswerfer_DIN1530-A_2.

=r <
# Auswerfer_DIN1530-A_2_7_1 (Auswerfer DIN1530-A_2 7 1.1

iswerfer_DIN1530-A_2_7_2 (Auswerfer_DIN1530-A ) 7

Bedingungen
=" Ejectionside (Ejectionside.1)
“EjectorSystem (EjectorSystem.1)
oM \ull-Bezug.1 [Null-Bezug. CATPart]
). Bedingungen
FspEins1 58908MS (MoldedPart.1)

edingung
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Erfolge (10)
Bisher: Einlesenﬁ lel:ﬁ

in I-deas I-DEAS
IGS- IGS-
Mﬂiﬂ"ﬂﬁ?é}é Export Export

N \= /

Einlesen

“I“llk“ h EUCL& in Euclid

Automatisches 3D-Frasen
CAM-Software
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Erfolge (10)

Jetzt: Keine Datenkonvertierungen

32
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Erfolge (11)

Anbindung an vorhandene Systeme

p7 S p7 S VIA DE7ASIOVIA DE7/§OVIA
ENE)V:IA ENO: | p?S 5
1 ENOVIA

55 )

ENOVIA
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Erfolge (12)

ddvia &

- Bedienungsanleitungen

Explosionszeichnungen
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Erfolge (13)
Neue Darstellungsmaoglichkeiten
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Schwierigkeiten

Flachen =2Volumendenken
Methodikanderung

kelett Lok UG (Skelett Lok UG)
¥ skelett Lok UG
xy-Ebene
- yz-Ebene
= 7x-Ebene
Achsensysteme
\7{‘3\ Parameter
“Kesselmitte* =30mm

&y

*Treibachsenhéhe " =8mm
“Tenderrad vorn® =-60mm
“Tenderradhdhe ™ =5,5mm
“Tenderaufbaunullpunkt in x™ =-60mm

oy &y & )

* Tenderaufbaunullpunkt in z* =20mm
A=
: Beziehungen

Hauptkorper

T Achsensysteme
- General position point Nullpunkt Lokunterteil
-~ General position point Nullpunkt Lokoberteil
General position point Nullpunkt Tenderunterteil

General position point Nullpunkt Tenderaufbau
Achsensystem Nullpunkt Lokunterteil
Achsensystem Nullpunkt Lokoberteil
Achsensystem Nullpunkt Tenderunterteil

Achsensystem Nullpunkt Tenderaufbau
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Schwierigkeiten

Altdatentibernahme
= EUCLIDR;"
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2011
y £

Ziele erreicht?

Neue Tools (Visualisierung)
Ve
v Produktivitatssteigerung NC-Prozess

v Verringerung der Zeiten/Kosten um 30%

n Keine Datenreparaturen

Standortubergreifende Arbeitsweise
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Animation BR 03/10

ddvia &

e
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Vielen Dank
far Ihre Aufmerksamkeit!

Fur Fragen stehe ich gerne zur Verfiigung — auch spater noch:

Michael Zauner
07161/608-539
Michael.Zauner@maerklin.de



mailto:Michael.Zauner@maerklin.de

